Forza!'

Motie (RvO Art. 27)

De handrem op parkeerbeleid

De gemeenteraad Haarlemmermeer in vergadering bijeen op 12-06-2025

In Nieuw Vennep worden het Pionier en het Bolsterrein herontwikkeld. Op deze locatie gaat
woningbouw met een hoge dichtheid plaatsvinden. Om de woningen betaalbaar te houden is
gekozen voor een lage parkeernorm. Om te voorkomen dat de nieuwe bewoners in de omliggende
wijken gaan parkeren is het voornemen van het college om het parkeren te reguleren.

constaterende dat:

e het huidige raadsvoorstel inzake het parkeren op en rond het Pionier-Bolsterrein een
juridische basis legt voor het invoeren van een parkeerreguleringsgebied;

e de raad door in te stemmen met dit voorstel het college mandateert om in de toekomst
uitbreiding van betaald parkeren naar omliggende wijken in te voeren, zonder dat de raad
daar nog nader over kan beslissen;

e in de toelichting wordt gesteld dat parkeerdruk >95% en ‘voldoende draagvlak’ voldoende
reden zouden zijn voor uitbreiding van regulering, zonder daarbij op enig moment aan te
geven wat voldoende draagvlak precies inhoudt.

overwegende dat:
e deinvoering van betaald parkeren een ingrijpende maatregel is die de leefomgeving,
portemonnee en mobiliteit van inwoners direct raakt;
e het niet wenselijk is dat betaald parkeren wordt uitgebreid zonder expliciete instemming van
zowel bewoners als raad;
e it bij veel bewoners het gevoel oproept van een sluiproute richting betaald parkeren in heel
Nieuw-Vennep;

verzoekt het college:

e in het vervolg voor iedere uitbreiding van parkeerregulering naar nieuwe straten of buurten
altijd eerst een apart raadsbesluit voor te leggen, ongeacht eerder vastgestelde
beleidskaders;

e bijiedere mogelijke uitbreiding voorafgaand en aantoonbaar overleg te voeren met
omwonenden, en de resultaten daarvan aan de raad te presenteren;

e af te zien van automatische of impliciete uitbreidingsmechanismen waarbij de raad en
bewoners gepasseerd kunnen worden;

En gaat over tot de orde van de dag.
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