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Motie
No taxation without representation
Indieners: Niek Kraut

Motie behorend bij agendapunt 7.4.1 en 7.4.2 Raadsvoorstel Invoering betaald parkeren
rondom Campus Heijendaal van de raadsvergadering van 18 juni 2025

Constaterend dat:
• Het college voorstelt om in de wijken rondom Campus Heijendaal betaald parkeren in

te voeren, op basis van de gebiedsvisie Heijendaal en de uitgangspunten uit de
mobiliteitstransitie;

• hierbij, conform artikel 3.4 en 3.5 van de 'Spelregels invoering betaald parkeren'
geen draagvlak onder bewoners vereist is; en dat

• deze invoering directe gevolgen heeft voor bewoners, ondernemers,
sportverenigingen en bezoekers in het gebied.

Overwegend dat:
• participatie een essentieel onderdeel is van goed bestuur en het versterken van

maatschappelijk draagvlak;
• het onwenselijk is dat betrokkenen niet of onvoldoende op de hoogte zijn van het

voornemen om betaald parkeren in te voeren;
• de gemeente zich niet kan verschuilen achter spelregels, maar actief het gesprek

moet aangaan over het 'of en 'hoe' van betaald parkeren; en dat
• het invoeren van betaald parkeren een eigen participatietraject verdient, dat duidelijk

herkenbaar en toegankelijk is voor alle betrokkenen.

Spreekt uit dat:

1. bij ieder voornemen tot invoering van betaald parkeren in een wijk of gebied, de
gemeente voorafgaand aan besluitvorming een apart participatietraject start met
bewoners, ondernemers, sportverenigingen en andere direct betrokkenen;

2. dit participatietraject gericht is op zowel de wenselijkheid als de invulling van betaald
parkeren;

3. de gemeente actief, via diverse kanalen, communiceert dat dit voornemen bestaat en
inwoners actief uitnodigt om hun zienswijze te geven;

4. het college in het raadsvoorstel tot invoering van betaald parkeren expliciet
weergeeft welke input is opgehaald en hoe deze is meegenomen in de
belangenafweging.

en gaat over tot de orde van de dag.
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